	A1   4 elements
	A2  Au moins 5 items
	B1  Au moins 6 items
	B2



	Camions Volvo

Sécurité

Circulation / trafic dangereux

risque d’accidents

Véhicules

Analyse du trafic

Personnes, cyclistes et autres véhicules

Détection du cycliste qui approche

Eliminer l’erreur humaine

Risque d’accidents


	Document sur la ville, la circulation

Plus de cyclistes, de piétons et de véhicules. (au moins deux items = 2 pts)

Technologie (complètement) nouvelle.

Ce système unique

Ce que les gens, les cyclistes et autres véhicules autour vont faire

Même en mouvement

Côté passager du véhicule

Le système aide à éliminer l’erreur humaine

Ce système aide à éliminer le risque d’accident

Ce système sera/prêt sur/pour  le marché 

Entre 5 et 10 ans 
	Croissance des villes

Ils doivent partager les routes

Ce qui a pour conséquence des situations dangereuses OU difficiles

Les camions Volvo ont mis au point une technologie complètement nouvelle

Qui pourrait éliminer les risques d’accident

Un système unique qui peut analyser

A 360 degrés

Ce qui se passe autour du camion

Prédire jusqu’à cinq secondes à l’avance

Le champ de vision du conducteur limité

Mais ce système détecte le cycliste qui arrive

Il prévient le conducteur

Le camion s’arrête tout seul

Ce système sera/prêt sur/pour  le marché entre 5 et 10 ans
	Si le conducteur ne s’arrête pas, c’est le camion qui freine

En prévenant le conducteur des risques

Peut être limité côté passager

Dans un virage

Ou en prenant le contrôle du véhicule si besoin

Le camion freine si le chauffeur ne s’arrête pas

Implicite : Grâce aux progrès de la technologie , la sécurité est plus grande.

Il insiste sur la diminution du risque d’accidents


MORE SECURITY WITH VOLVO TRUCKS
As our cities grow, more cyclists, pedestrians and vehicles must share the roads, resulting in difficult and sometimes dangerous traffic situations.
Volvo trucks has now developed an entirely new technology which could eliminate the risks of accidents completely.
This unique system is able to analyse and respond to a truck’s surroundings.
The technology allows a 360-degree scan of everything that happens in the vehicle’s environment.

The truck then analyses the traffic around it.
It also makes it possible to predict up to five seconds ahead what surrounding objects, like people, cyclists and other vehicles, will do, even when moving.
In a turn, a truck driver’s field of view can be limited on the passenger side of the vehicle, but here the system detects the approaching cyclist and warns the driver.
If the driver doesn’t stop, the truck brakes for him.
By alerting the driver to risks, and when needed, taking over control of the vehicle, the system helps eliminate human error and the risk of accidents.

The system will be ready for the market in five to ten years’ time.
